LDR ile Otomatik Gece Lambasi

OGRETMEN KILAVUZU

Kategori Robotik ve Kodlama Sire 2-3 ders saati

Seviye Baslangi¢ Hedef Baslangi¢ seviye lise 6grencileri

Amacg

* Analog okuma, gerilim bélicU ve esik kararini deneysel verilerle 6grenmek.

Problem durumu

* Bir lambanin yalniz ortam karardiginda otomatik yanmasi gerekir

Kazanimlar
* Analog degeri okur.
* LDR gerilim béllcuyu aciklar.

« Olglime gore esik belirler.

Hazirhk

* LDR ile Otomatik Gece Lambasi igin 6rnek girdileri, glivenlik sinirlarini ve test dlgltlerini dersten 6nce kontrol etmek.

Arag¢ / malzemeler
* Arduino

«LDR

* 10 kQ direng

* LED ve 220 Q direng

* Breadboard

Uygulama

1. Gerilim bollclyu kur.

2. Aydinhk/karanlik degerlerini kaydet.
3. Esigi hesapla.

4. LED kontrolUnu ekle.

Test agsamasi
1. Sensor elinle kapat.
2. Telefon 1s1g1yla aydinlat.

3. Esik cevresinde titremeyi gdzle.

Olasi hatalar ve ¢gozumler

« Gerilim bolucl yanlis: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degisiklikten sonra ayni testi yeniden calistir.
* Esik kalibre edilmemis: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degdisiklikten sonra ayni testi yeniden calistir.
» LED cikisi ters: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degisiklikten sonra ayni testi yeniden galistir.

Giuvenlik
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* Yalniz dusuk gerilimli LED kullanin.
« LDR'yi agiri 1siya yaklagtirmayin.

Ogretmen yoénergeleri
» Hazir ¢6zimu vermeden dnce 6grenciden tahminini ve denedigi adimi agiklamasini isteyin.

» Sonucu yalniz galisiyor/calismiyor olarak degil; test kaniti ve agiklamayla degerlendirin.

Gelistirme onerileri
* PWM ile yumusak gecis
* Histerezis

» OLED 06lgim ekrani

Analog esik kodu

Esik sabit degildir; 6lgim ortamina gére kalibre edilmelidir.

const int IdrPin = A0, ledPin = 9;

const int esik = 450;

void setup() { pinMode(ledPin, OUTPUT); Serial.begin(9600); }
void loop() {

int isik = analogRead(ldrPin);

digitalWrite(ledPin, isik < esik ? HIGH : LOW);
Serial.printin(isik); delay(100);
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