Arduino Park Sensoru

Ogrenci Calisma Kagidi
Ad Soyad: Sinif: Tarih:

Gorev

HC-SR04 ile mesafe 6lcen ve nesne yaklastiginda LED/buzzer uyarisi veren prototip olustur.

1. Baslamadan Once

TRIG pininin gérevi nedir?

ECHO pininin gorevi nedir?

Neden 2'ye bélme yapilir?

2. Devre Kontrol Listesi
0 VCC-5V OO GND-GND O TRIG-»D9 O ECHO-D10
0 LED-DG6 (seri direng) O Buzzer-D7 O Ortak GND

3. Olciim Deneyi

Gergek Sensor Uyan Gozlem

10 cm

20 cm

30 cm

50 cm

4. Kod incelemesi

pulseln() ne yapar?

Mesafe formull neyi hesaplar?

if/felse neden kullanilir?

5. Uygulama Gorevi

En az ¢ mesafe bdlgesi tasarla ve LED/buzzer davranisini belirle.

Esik 1: Davranis:
Esik 2: Davranis:
Esik 3: Davranis:

6. Hata Ayiklama Gunlugu

Sorun: C6zUm denemem:

Sonug:

7. Gelistirme Gorevi
LCD/OLED, RGB LED, degisken buzzer sikligi veya 6zgiin bir gelistirme uygula.
Sectigim gelistirme:

8. 0z Degerlendirme
O Evet O Kismen O Hayir - Devreyi aciklayabiliyorum.

O Evet O Kismen O Hayir - Mesafe formulunu aciklayabiliyorum.



O Evet O Kismen O Hayir - Kosul yapilarini kullanabiliyorum.
O Evet O Kismen O Hayir - Hata ayiklayabiliyorum.



