Arduino Park Sensoru

100 Puanlk Degerlendirme Rubrigi

Ogrenci/Grup: Sinif: Tarih:
Olcit Puan | Beklenen performans Verilen
Devre kurulumu ve 20 Pin baglantilari dogru, LED direnci uygun, devre
gavenlik guvenli ve duzenli.
Mesafe 6lcimuinin 20 HC-SR04 6lcimu calisiyor; sire-mesafe iliskisi dogru
dogrulugu uygulanmis.
Uyari sistemi 15 LED/buzzer belirlenen mesafe esiklerine gére tutarl

tepki veriyor.

Kod kalitesi ve 15 Kod okunabilir; 6grenci temel satirlari
aciklama aciklayabiliyor.
Test ve hata 15 Farkli mesafelerde sistematik test yapilmis ve
aylklama sorunlar analiz edilmis.
Gelistirme / problem |10 Temel gorevin 6tesinde anlamli gelistirme yapilimis.
c6zme
Sunum ve teknik 5 Calisma mantigi kisa, dogru ve anlasilir bicimde
ifade sunulmus.

TOPLAM: / 100

Puanlama Rehberi

e Tam puan: eksiksiz ve dogru.

* Yaklasik %75: klcuk hata/eksik, temel islev dogru.

* Yaklasik %50: kismen calisiyor, 6nemli dlizeltme gerekiyor.

* Yaklasik %25: baslangic var, buylk bélim eksik.

¢ 0: gbzlenebilir calisma yok.

Ogretmen Geri Bildirimi

GUglU yonler:

Gelistirilecek yonler:




