Arduino Dijital Termometre

OGRETMEN KILAVUZU

Kategori Robotik ve Kodlama Sire 2-3 ders saati

Seviye Orta Hedef Temel bilgisi olan orta seviye lise 6drencileri

Amacg

* Ham sensor verisini fiziksel birime donustirme ve model bagimli kalibrasyonu anlamak.

Problem durumu

* Bir ortam sicakligi sayisal olarak izlenmeli ve 6lgim yéntemi kullanilan sensére gére dogrulanmalidir

Kazanimlar
» Ham analog veriyi volta gevirir.
* TMP36 form0linG agiklar.

» Sensor model farklarini ayirt eder.

Hazirhk

* Arduino Dijital Termometre igin 6rnek girdileri, glivenlik sinirlarini ve test 6lgitlerini dersten énce kontrol etmek.

Arag¢ / malzemeler

* Arduino

» TMP36 veya 6gretmenin sectidi belgeli sensor
* Breadboard

Uygulama

1. Sensdr modelini dogrula.

2. Pin dizilimini veri sayfasindan kontrol et.
3. Ham degeri oku.

4. D6nusumi uygula ve karsilastir.

Test agamasi
1. Oda sicakligi
2. Ardisik bes dlgim

3. Sensor sokili durum

Olasi hatalar ve ¢ozumler

* Yanhs sensOr modeli: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degisiklikten sonra ayni testi yeniden calistir.
* Pin dizilimi karismis: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degisiklikten sonra ayni testi yeniden calistir.

* 5V/3,3 V varsayimi yanlis: Girdiyi veya baglantiyi tek tek dogrula; degisiklikten sonra ayni testi yeniden calistir.

Glvenlik
» Sensori i1s1 kaynagina dogrudan temas ettirmeyin.

* Modelin ¢alisma gerilimini kontrol edin.

Sinif ici e@itim materyali « Sayfa 1



Ogretmen yonergeleri
* Hazir ¢6zimu vermeden 6nce 6grenciden tahminini ve denedigi adimi agiklamasini isteyin.

 Sonucu yalniz ¢alisiyor/calismiyor olarak degil; test kaniti ve agiklamayla degerlendirin.

Geligtirme onerileri
* OLED ekran
* Ortalama filtre

» Sicakhk alarmi

TMP36 ornek kodu

Kod yalniz TMP36 igindir. DHT 11 ve DS18B20 dijital protokol/kutiphane kullanir; bu formil onlara uygulanmaz.

/I Bu 6rnek analog TMP36 icindir; DHT11/DS18B20 farkli kiitiphane ve baglanti ister.
const int sensorPin = A0;

void setup() { Serial.begin(9600); }

void loop() {

int ham = analogRead(sensorPin);

float volt = ham * (5.0 / 1023.0);

float sicaklikC = (volt - 0.5) * 100.0;

Serial.printin(sicaklikC); delay(1000);

}
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